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1. Introdugao

Nos ultimos 5 anos, a HOLOS Brasil Ltda, em
parceria com o IVIG (Instituto Virtual
Internacional de Mudangas Globais), vem
atuando no objetivo de desenvolver embarcagdes
autossuficientes que possibilitem utilizagGes
diversas. Batimetria, coleta e processamento de
dados meteo-oceanograficos no monitoramento
da qualidade da dgua e da vida marinha, controle
e comunicagdo com bodias e verificagdo de
vazamentos de Oleo sdo algumas de suas
possiveis aplicagdes.

O resultado dos projetos iniciados em 2011,
com apoio da FAPERJ, foi denominado VSSA
(Veiculo Solar de Superficie Auténoma) produzido
pela HOLOS, que é também empresa encubada e
parceira da UFRJ ha 15 anos. Recentemente, o
NIDES (Nucleo Interdisciplinar de
Ecodesenvolvimento Social) somou seus esforgos
aos da HOLOS e do Instituto Virtual Internacional
de Mudancas Globais (IVIG) na pesquisa cientifica

de embarcacGes de grande eficiéncia energética.
A HOLOS é oriunda de um projeto de iniciacdo
cientifica para execucdo de um barco a vela, na
classe DINGUE. Hoje, ela faz pesquisas em
projetos de plataformas nao tripuladas, com
controles remoto ou autdbnomo, que possam
atender a multiplos usos, contornando as
restricbes de locomog¢do em diferentes meios
hidricos, tais como: lagoas, estuarios e baias,
dentre outros.

O VSSA é um veiculo que armazena a energia
vinda de painéis fotovoltaicos possibilitando uma
autonomia de 12h, com posicionamento via
GPS/DGPS e que permite pesquisas cientificas,
mapeamentos, inspecdo e vigilancia para
navegagdo interior, o monitoramento de
reservatdrios de agua de hidroelétricas, além do
reconhecimento de reservas marinhas e demais
demandas de projetos dentro de suas
capacidades. Sendo um veiculo ndo tripulado,
com geometria multi-casco de pequeno calado,
pode ser adaptado as mais diversas missoes, pelo
seu pouco peso (aproximadamente 80 kg), e
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velocidade maxima 4,5 nds, empregando
equipamentos tais como: a ecosondas,
hidrofones, sonar multifeixe, sonar de varredura
lateral e outros mais, permitindo a transmissdo
de dados em tempo real ou acumulagao a bordo
sempre ou quando preciso. O veiculo ainda
possibilita a combinagdo integrada com o uso de
drones que podem permitir a ampliacdo de
reconhecimento visual além dos limites das areas
de sua atuacao hidrica.

Dentre suas principais caracteristicas, destacam-
se: adaptabilidade ao meio empregado (rios,
mares, oceanos, lagos, reservatorios, lagoas etc.);
operacdo em calado reduzido; leveza e facil
deslocamento; possibilidade de operacdo por
apenas uma pessoa; preservacdo da integridade
dos equipamentos; possibilidade de trabalhar em
sintonia ou em rede com outras embarcacdes
(array); permite a integracdo de diferentes
sensores como ADCP, eco sonda, hidrofone,
sonda multi-feixe, sonar de varredura lateral,
CTD, sonda multi-paramétrica e estacdo
meteoroldgica, transmitindo dados em tempo
real dos sensores integrados.
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Fonte: Holos (2016)

Figura 2 — USSV1

Fonte: Holos (2016)

Tabela 1 — EspecificagBes técnicas
Especificagoes Técnicas

= COMPRMENGD L 3,00 m
B e 1,60m
= CAlAED e 045 m
SPERD LeVE e 80 kg
- Catga PagE s 15 kg
- Velocidade Maxima ... 4 5 nos

-Bancode Baterias ..o 2 X (20 AR @ 40V)
- Propulcdo e Diregdo 2 x (Rabeta + Motor 1abw + Servo)

- Painéis Fotovoltaicos ..o A 100 Wpp
- Data Link .................UHF FHSS 1000 mW (opcional Iridium)
-GNSS GPS 64 canais (opcional DGPS)
-ACuracia GNSS 2,5mCEP
- AUTONOMIE e 12 horas @ 3,5 nos (Apenas Baterias)

- Softwars de controle proprio e customizavel:
»  Indicacdo de posicdo e estado do veiculo;
= Controle manual ou autdnomo;
»  Edigo e visualizacdo da tabela de missdo;
»  Controle e visualizagio.
Fonte: Autor
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2. Anexos

Tabela 2 — Vantagens Operacionais do USSV

VANTAGENS OPERACIONAIS

Sem o USSV

oy e - Com o USSV

O porte das embarcagdes usadas para executar
servicos de pesquisa cientifica implica custos
elevados por conta de tripulagdes e consumos;,
Eventualmente, 530 necessaros longos
deslocamentos dessas embarcagdes até as areas de
atuagdo, mesmo quando a pesquisa & cosieira;
Mesmo pequenas traineiras ndo sdo capazes de
navegar em espelhos d'agua rasos como costuma
acontecer no sistema lagunar costeiro;

Violume fisico da embarcagdo que transporta os
equipamentos cientificos limita seu raio de agdo 3
proximidade de sua base.

O servigoem sindo depende de embarcagies potentes
com frpulagies diminuindo substancialmente os
custos de operagdo;

A pesquisa costeira pode ser atendida com uma
simples cameta que carregue o V3AS e mais um bote
inflavel para possiveis resgates em casos de mau
funcionamento;

A versatilidade do VSAS permite a adaptagdo dos
cascos para calados minimos, podendo acessar de
maneira eficiente a quase totalidade dos espelhos
d'agua rasos;

A compacidade do VSAS permite seu deslocamento
por via terrestre ou 2érea, para qualguer lugar do pais.

Riscos operacionais

Sem o USSV

Com o USSV

Riscos mecanicos: Interrupcdo dos servigos por
problemas de motor, caixas, eixos, hélices, guinchos
etc. O conserto pode levar dias;

Pane eletrica: E necessara a idenfificacdo do
problema que demora t8o mais guanto maior for a
embarcagdo. |denfificada a causa, & necessaric a
m&o o material necessarnio;

Riscos mecdnicos: Intermupcdo dos senvigos por
problemas nos thrusfers azimutais, nos servo-
comandos, efc. As paredes avariadas podem ser
trocadas em poucos minutos;

Pane slétrica: Caso o sistema de retomo automatico
a base ndo funcione, & necessario o resgate com um
bote inflavel. Uma vez na base, substitui-se todo o
sisterna avanado;

Fonte

: Holos (2016)
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